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Ambito de aplicacion: Esre reglamerntto Fige exclusivamente
la Competencia de Robotica ECT 2026, Las reglas de ediciones
dateriores podran servir conto aptecedente, pero no susimyen ni
madifican las disposiciones agi establecidas.,

1 DISPOSICIONES GENERALES

Articulo 1. Objeto.

El presente reglamento establece las condiciones de
participacion, requisitos técnicos. procedimientos de
competencia, normas de seguridad, criterios de actuacion
de los jueces y disposiciones generales aplicables a la
Competencia de Robotica ECT 2026.

Articulo 2. Fecha y horario.

La competencia se realizara el 16 de octubre de 2026,
dentro del horario general de 17:00 a 21:00 La
orgamizacion podra distribuir las categorias dentro de esa
framja horaria v publicara el orden definitive de
actividades.

Articulo 3. Participacién,

La competencia sera abierta a toda persona que complete
correctamente la inscripcion. La participacion serd gratuita
v no estara limitada exclusivamente a estudiantes de la
FPUNE.

Articulo 4. Equipos.

La participacion se realizard por equipos de uno (1) a
cinco (5) mtegrantes, Cada equipo debera identificar a un
capitan ¢ portavoz para las comunicaciones operativas con
la organizacién y los jueces durante la competencia.
Articulo 5. Participacion multiple.

Una misma persona podra participar en mas de una
categoria. Un mismo robot podra ser inscrite en mas de
una categoria siempre que cumpla, en cada caso. con todos
los requisitos técnicos aplicables. No se establece un limite
previo de equipos por categoria.

Articulo 6. Realizacion de las categorias.

Las categorias programadas se realizaran aun cuando
cuenten con un numero reducido de equipos inseriptos,
salvo imposibilidad material o una decision motivada por
seguridad que haga inviable su desarrollo

Articuio 7. Aceptacién del reglamento.

La inscripcion y participacion implican la aceptacion de
este  reglamento. Ningon  equipo podra  alegar
desconocimiento de sus disposiciones una vez miciada la
competencia.

2 CATEGORIAS Y REQUISITOS
GENERALES

Articulo 8. Categorias oficiales.
e Velocista Seguidor de Linea.
e Minisumao.
¢ Proyecto Libre
Articulo 9. Nivel de participacion.
No existiran divisiones separadas entre principiantes y
avanzados. Todos los equipos inscriptos en una misma

categoria competiran bajo las mismas reglas téenicas y de
evaluacion

Articulo 10. Construccién propia.

Los robots y proyectos deberan haber sido ensamblados,
integrados y programados por los participantes. Se permite
el empleo de kits, modulos y componentes comerciales, no
se permite presentar como propio un robot o proyecto
completamente comprado, ensamblado y listo para
competir

Articulo 11. Autonomia.

Los robots de las categorias Velocista Seguidor de Linea y
Minisumo deberdn funcionar de manera completamente
autonoma durante la prueba No se permitira control
remoto durante la ejecucion. En Proyecto Libre, cuando el
proyecto sea un robot, se exigira autonomia; cuando se
trate de otro sistema electronico o mecatromico. se
permitira la interaccion humana que forme parte natural de
su tuncionamiento,

Articulo 12. Energia y baterias.

Se permitira cualquier fuente de energia compatible con el
disefio del equipo y con los limites de peso de la categoria
correspondiente. Se permiten baterias LiPo v no se
establece una restriccion general de voltaje. sin perjuicio
de la facultad de los jueces de rechazar configuraciones
que representen un riesgo evidente

Articulo 13. Elementos prohibidos.

Quedan prohibidos los mecanismos o sustancias que
puedan comprometer la integridad de las personas.
instalaciones, pista. dohyo o equipos. incluyendo fuego.
ligmdos expulsados, proyectiles, sustancias peligrosas,
adhesivos aplicados para fijacion a la superficie, imanes
externos utiizados para adherencia o interferencia
competitiva y otros elementos equivalentes. Las ruedas
podran utilizar materiales de traccion siempre que superen
las pruebas especificas de adherencia previstas en este
reglamento.

Articulo 14. Inspeccién obligatoria,

Todo robot o proyecto debera pasar la verificacion tecnica
previa que corresponda La aprobacion de la inspeccion no
exime al equipo de mantener durante toda la competencia
las condiciones bajo las cuales fue aprobado.

3 INSPECCION, JUECES Y
PROCEDIMIENTOS

Articulo 15. Inspeecién técnica.

La mspeccion se realizara antes del inicio de las pruebas y
comenzara a las 17:30. Estara a cargo de personas
designadas por la organizacion, preferentemente miembros
de la Facultad Se verificaran dimensiones. peso.
autononna, seguridad y los requisitos particulares de cada
categoria.

Articulo 16. Correcciones y reinspeccién.

Un robot que no cumpla micialmente podra ser corregido y
presentado nuevamente a inspeceion. Si al momento de su
turno continia sin cumphr los requisitos. quedard
descalificado de la categoria correspondiente
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Articulo 17. Cambios posteriores a la inspeccion.
Después de la aprobacion no se permutira cambiar de
robot, modificar el codigo ni sustituir componentes
importantes. Se permitira el cambio rapido de bateria,
rueda u otro elemento equivalente de mantemimiento
menor, siempre que no altere la configuracion competitiva
aprobada. El tiempo ordinario maximo de reparacion sera
de noventa (90) segundos, salvo una regla especifica de
categoria,
Articulo 18, Cuerpo de jueces,
La competencia contara con tres (3) jueces Su designacion
sera realizada por la organizacion, priorizando personas
vinculadas a la Facultad Los cuatro integrantes de la
administracion del Club de Robotica no actuarin como
Jueces de la competencia
Articulo 19. Imparcialidad,
Los jueces aplicaran las mismas reglas a todos los equipos.
La existencia de una relacion previa entre un juez.
organizador o participante no modificara los requisitos
técnicos mi el procedimiento de decision.
Articulo 20. Reclamos y decisién final.
Los reclamos deberan realizarse ante el juez responsable
antes del micio de la siguiente ronda o intento, o antes de
la publicacion del resultado definitivo cuando no exista
una ronda posterior. Una vez resuelto el reclamo, la
decision del juez o del cuerpo de jueces sera definitiva.
Articulo 21. Seguridad v detencién.
Los jueces podran detener cualquier prueba cuando exista
un riesgo para personas, instalaciones. otros robots o el
normal desarrollo del evento. Podran exigir una
modificacion correctiva o descalificar el equipe cuando la
condicion insegura no pueda resolverse razonablemente.
Articulo 22. Penalizaciones generales.
Segun la gravedad y el efecto de la conducta, los jueces
podran aplicar advertencia, perdida de intento, perdida de
ronda o descalificacion. Constituven, entre otras, causas de
sancion:
eTocar o manipular el robot durante una prueba sin
autorizacion del juez
eRecibir asistencia
competitiva
*Modificar el codigo. estructura, dimensiones, peso o
componentes relevantes después de la inspeccion sin
autorizacton.
eNo presentarse al tumo una vez vencido el tiempo
razonable de llamado v preparacion.
eDanar intencionalmente la pista, el dohyo, las
instalaciones o el equipo de otro participante
eInsultar, amenazar, hostigar o mantener una conducta
antideportiva hacia jueces, organizacion, piiblico u otros
participantes.
e Incumplir una instruccion de seguridad emitida por los
jueces

externa durante la ejecucion

Articulo 23. Proporcionalidad.

Las faltas menores podran resolverse con advertencia
cuando no generen ventaja competitiva ni riesgo Las
conductas que alteren directamente una prueba podran
implicar perdida del intento o ronda Las modificaciones
no autorizadas posteriores a la inspeccion, los dafios
intencionales, las conductas peligrosas graves o la
reiteracion de taltas podran dar lugar a descalificacion.

4 VEL.OCISTA SEGUIDOR DE LINEA

Articulo 24, Objetivo.

La categoria consiste en completar una vuelta a la pista en
el menor tiempo posible mediante un robot autonomo
capaz de seguir la linea establecida y atravesar todos los
puntos de control.

Ficha técnica

Base de la pista: Blanca

Linea: Negra. 2 em de ancho

Recorride aproximado: 4a5m

Geometria: Curvas cerradas v eruces

No incluidos: Bifurcaciones. obstaculos ni rampas

Robot: Max 23 x 25 em

Peso: Max. 500 g

Control principal: Microcontrolador sin bluctooth o Wifi
Sensores: Sm hmite de cantidad

Articulo 25. Control v construccion.

El robot debera utilizar Microcontrolador sin bluctooth o Wi
como placa de control principal y debera operar de manera
autonoma. No se establece un maximo de sensores Se
prohibe el uso de turbinas de succion activa. Al tratarse de
una prueba individual, no se establece una restriccion
adicional por posible contacto con robots adversarios, en
ningun caso se permitira dafiar intencionalmente la pista o
las instalaciones

Articulo 26. Prueba de adherencia.

Antes de competir, el robot debera superar una prueba
sobre una hoja de papel A4. Al levantar el robot, la hoja no
podra permanecer adherida a sus ruedas por mas de dos (2)
segundos. El objetivo de la prueba es impedir el uso de
adhesivos o métodos de fijacion equivalentes en las
ruedas.

Articulo 27. Intentos y cronometraje.

Cada equipo dispondra de tres (3) intentos. El tiempo sera
medido electronicamente para asegurar precision y se
tomara como resultado competitivo el mejor tiempo valido
obtemdo por el equipo.

Articulo 28. Vuelta valida.

La vuelta se considerara completada cuando el robot
recorra una vuelta completa y atraviese todos los
checkpoints o puntos de control establecidos por la
organizacion

Articulo 29. Pérdida del intento,

El intento se considerara perdide si el robot abandona
fisicamente la pista También se perdera el intento si
cualquier integrante del equipo toca. recoloca o manipula
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el robot una vez iniciada la prueba, salvo indicacion
expresa del juez.

Articulo 30. Clasificacion.

La clasificacion se determinara por el mejor tiempo valido
de cada equipo. Si ningun robot completa una vuelta, se
utilizara como criterio principal la mavor cantidad de
checkpoints alcanzados. Cuando dos equipos alcancen la
misma cantidad de checkpoints, prevalecera el que haya
llegado al ultimo punto de control en menor tiempo
Articulo 31. Empates.

En caso de empate en una posicion relevante se otorgara
un (1) mtento adicional de desempate a los equipos
involucrados. S1 por imposibilidad técnica persiste una
igualdad absoluta, el cuerpo de jueces fijara antes del
nuevo intento un procedimiento extraordinario que se
aphque por igual a los equipos empatados.

Articulo 32. Condiciones ambientales.

La organizacion no sera responsable por variaciones
chmaticas, luminicas o ambientales que puedan afectar el
comportamiento de los sensores o del robot. Los equipos
deberin preparar sus disefios para las condiciones del lugar
del evento

Articulo 33. Modificacion de la pista.

La organizacion podra cambiar la pista durante la
competencia cuando considere que ello es necesario para
mantener condiciones justas. Si el cambio afecta una pista
sobre la que ya se registraron tiempos validos, todos los
equipos de la categonia deberan realizar nuevamente sus
intentos en la nueva configuracion.

5 MINISUMO

Articulo 34. Objetivo.

La categoria Minisumo enfrenta a dos robots autonomos
sobre un dohyo. El objetivo es lograr que el robot
adversario pierda la ronda conforme a las condiciones
establecidas en este capitulo.

Ficha técnica

Dimensiones méiximas: [0 x 10 x 10 cm. sin tolerancia

Peso maximo: 300 g

Autonomia: Obligatoria

Dohyo: Circular. madera. 770 mm de diametro

Superficie: Negra con borde blanco de 25 mm

Rondas por combate: Hasta 3

Duracién maxima: 3 nun por ronda

Victoria: Ganar 2 dc 2 rondas

Articulo 35. Configuracion del robot.

El robot debera caber completamente dentro de un
volumen de 10 x 10 x 10 cm al momento de la inspeccion
y el micio. Podra desplegar piezas después de iniciada la
ronda unicamente si el despliegue no hace que el robot
exceda las dimensiones maximas establecidas m se separe
en piezas independientes.

Articulo 36. Restricciones de Minisumo.

No se permiten imanes, sistemas de succion, mecanismos
ofensivos que requieran activacion manual durante el
combate ni armas reactivas disefadas para danar al

adversario. Tampoco se permitiran mecanismos que dafen
intencionalmente el dohyo Los golpes y contactos propios
del empuje normal de Minisumo no se consideraran dafio
intencional

Articulo 37. Dohyo.

El dohyo sera circular, de madera, con diametro total
aproximado de setecientos setenta (770) milimetros. Su
superficie competitiva sera negra y estara delimitada por
un borde circular blanco de vemticineo (25) milimetros. Se
admitira una tolerancia constructiva de hasta cinco por
ciento (5 %) en las dimensiones del dohyo

Articulo 38. Colocacién e inicio.

Los equipos dispondran de hasta noventa (90) segundos
para colocar el robot cuando sean llamados Los robots no
deberan quedar orientados directamente uno hacia el otro
al inicio; sus sensores frontales no podran quedar
enfrentados La posicion serd validada por el juez de forma
que ambos robots deban detectar o escanear el campo
antes de dingirse al adversario. Una vez colocados, no
podran ser reorientados sin autorizacion

Articulo 39. Duracién del combate.

Cada combate se disputara al mejor de tres (3) rondas
Cada ronda tendra una duracion maxima de tres (3)
minutos. Ganara el combate el primer robot que obtenga
dos (2) rondas

Articulo 40. Pérdida de la ronda,

Un robot perdera la ronda cuando salga explicitamente del
dohyo, se vuelque y no pueda recuperar una posicion
funcional por si mismo. o permanezca sin movimiento
durante diez (10) segundos. El juez sera responsable del
conteo y de declarar el resultado.

Articulo 41. Salida simultsnea.
S1 ambos robots salen del dohyo de manera simultanea y

no es posible establecer con clandad cual perdid primero.
la ronda sera repetida.

Articulo 42. Inactividad simultanea.
Si ninguno de los robots logra inietar o ambos quedan
mactivos simultaneamente, el juez detendra la ronda y
concedera una revision técnica de hasta un (1) mmuto
antes de remiciarla. La revision no habilita cambios de
codigo nt moditficaciones estructurales

Articulo 43. Robot inmovilizado y reparacion.

St un robot queda mmovilizado en las condiciones
definidas, perdera la ronda. Para la siguiente ronda podra
cambiarse la bateria o realizarse una correccion rapida
permitida. S1 el problema no puede resolverse dentro del
tiempo dispomible, el equipo perdera el combate.

Articulo 44. Formato de torneo.

El Mimisumo se desarrollara mediante elimiacion directa
La organizacion podra incorporar un lower bracket o
cuadro de repechaje cuando la cantidad de participantes lo
justifique.  El  formato definitivo v el cuadro de
enfrentamientos deberan quedar definidos antes de
comenzar la primera Ilave.
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6 PROYECTO LIBRE

Articulo 45. Objeto de Ia categoria.

Proyecto Libre esta destinada a robots, sistemas
electronicos o proyectos mecatranicos desarrollados por
los participantes que presenten una solucion funcional a un
problema. necesidad o desafio concreto

Articulo 46. Requisitos.

El proyecto debera funcionar fisicamente durante la
evaluacion y debera ser demostrado por el equipo. Se
permiten kits y componentes comerciales como parte del
desarrollo, pero no se aceptara como proyecto propio un
sistema completamente comprado y presentado sin trabajo
sustancial de integracion, construceion o programacion por
parte de los participantes

Articulo 47. Presentacion.

Cada equipo dispondra de un maximo de cinco (5) minutos
para explicar su propuesta v realizar una demostracion
obligatoria de funcionamiento La orgamzacion podra
ordenar las presentaciones por sorteo o por criterio
logistico

Articulo 48. Evaluacion por el pablico.

El ganador sera elegido por votacion del publico asistente
No se aplicara una matriz obligatoria de criterios ni una
ponderacion tecnica por parte de jueces. La orsamizacion
definira y controlara el mecanismo de votacion para
procurar que cada voto valido corresponda a una persona y
evitar duplicaciones o manipulaciones

Articulo 49. Empate en Proyecto Libre.

Si dos o mas proyectos obticnen la misma cantidad de
votos en una posicion premiada, se realizara una votacion
de desempate entre los proyectos involucrados Si la
lgualdad persiste por una causa técnica o material, la
organizacion establecera un mecanismo publico ¥
equitativo de desempate.

7 SEGURIDAD Y AREA TECNICA

Articulo 50. Responsabilidad de los equipos.

Cada equipo es responsable de la seguridad,
mantenimiento y correcta manipulacion de su robot,
proyecto. baterias. herramientas v cargadores La
organizacion podra intervenir cuando una practica ponga
en riesgo a personas, instalaciones o equipos.

Articulo 51. Carga de baterias.

Los participantes deberan llevar sus propios cargadores.
La organizacion dispondra puntos de alimentacion de 220
V para carga. sujetos a disponibilidad y a las condiciones
de seguridad del lugar. Cada equipo debera utilizar
cargadores adecuados para su tipo de bateria

Articulo 52. Soldadura y reparaciones.

Se dispondra una zona de reparacion. Se permitira soldar
durante el evento unicamente con aprobacion del juez o
responsable técnico v respetando las condiciones de
seguridad del espacio asiznado.

Articulo 53. Pruebas de motores.

Se permutirda realizar pruebas de motores y
funcionamiento, siempre que dichas pruebas no interfieran
con una competencia en curso, no invadan las areas
restringidas y no representen un riesgo para el publico o
los demas equipos.

Articulo 54. Elementos peligrosos.

Queda prohibido cualquier elemento, sustancia. montaje o
comportamiento que pueda poner en peligro la integridad
del evento o de sus participantes. Un juez podra mmpedir la
participacion, ordenar una modificacion o descalificar un
robot que considere inseguro.

8 HORARIO, PREMIACION Y
RECONOCIMIENTOS

Articulo 55. Presentacién de participantes.

Los equipos deberan encontrarse listos desde las 17:00. Se
admitird la llegada y acreditacion hasta las 17:30; a partir
de ese momento comenzara la inspeccion técnica y la
organizacion podra cerrar el ingreso operativo a una
categoria cuando sea necesario para respetar el
cronograma.

Articulo 56. Desarrollo del evento.

El evento incluira un acto de apertura, las pruebas de las
categorias. una pausa operativa y el acto final de
premiacion. La duracion especifica de cada categoria sera
fijada por la organizacion en funcion del nimero de
participantes y publicada en el cronograma del dia.
Articulo 57. Premiacién,

Se reconoceran el primer, segundo v tercer puesto de cada
categoria. La organizacion entregara certificados v
reconocimientos fisicos a los puestos premiados El tipo de
reconocimiento fisico -medalla. trofeo u otro equivalente-
sera definido por la organizacion. Podran otorgarse
menciones especiales.

Articulo 58. Premios econémicos.

La existencia y monto de premios economicos, en caso de
confirmarse, seran anunciados oficialmente por la
organizacion. La scripcion no genera derecho a un
premio economico no publicado previamente.

Articulo 59. Certificados de participacién.

No se prevé la entreza general de certificados a todos los
participantes. En Proyecto Libre se entregara al menos un
certificado a los proyectos premiados, sin perjuicio de
otros reconocinuentos que la orgamzacion confirme
posteriormente.

Articulo 60. Hora estimada de premiacién.
La premiacion sera el ultimo acto de la jornada y se preve

aproximadamente para las 20:40. sujeta al desarrollo real
de las competencias.
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9 DISPOSICIONES FINALES

Articulo 61. Situaciones no previstas.

Las situaciones que no estén expresamente contempladas seran resueltas por los jueces y, cuando corresponda. por la
organizacion, procurando preservar la seguridad, igualdad de condiciones. continuidad del evento y espintu de
competencia justa,

Articulo 62. Cambios de organizacién.

La organizacion podra introducir ajustes operativos cuando sean necesarios para seguridad. logistica o equidad. Los
cambios técnicos que puedan afectar resultados deberan comunicarse a los equipos y aplicarse de manera uniforme.
Cuando un cambio invalide condiciones competitivas ya utilizadas, se repetird la prueba afectada en condiciones
iguales para todos.

Articulo 63. Prevalencia.

Para la Competencia de Robotica ECT 2026 prevalece este reglamento sobre cualquier reglamento de ediciones

anteriores, material de referencia, publicacion informal o explicacion verbal que resulte incompatible con su
contenico.

Articulo 64. Vigencia.

El reglamento entrara en vigencia desde su publicacton oficial, una vez obtenida la aprobacion institucional
requerida.

APROBACION Y PUBLICACION

El presente documento establece el reglamento oficial de la Competencia de Robotica ECT 2026,

uarte Maldonado
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